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Conquistas

&/ 52 troféus, em 4 grandes
categorias;

112 melhor equipe de robotica,
segundo ranking da RoboCore




Areas

Eletronicae
Programacao

Mecamca
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Conteudo e Material

Marketing
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Marketing

MINERVABOTS HOME  SOBRE  ROBOS  PROCESSOSELETIVO  PARCEIROS  CONTATO

ETAPAS

O Processo Seletivo da MinervaBots e composto por 5 etapas eliminatorias. Dessa maneira, os candidatos que ingressam na equipe sao aqueles que
conseguem passar por todas as fases. Nelas, buscamos conhecer os candidatos sob diferentes perspectivas a fim de avalia-los de maneira mais

significativa.
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Eletronicae
Programacao
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1 SOLDA DE COMPONENTES
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PROJETO, SIMULACAO, FABRICACAO
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IMPRESSO



Eletronicae
Programacao

DESENVOLVIMENTO DOS ALGORITMOS
DE CONTROLE DOS ROBOS

DIMENSIONAMENTO DE BATERIAS



Mecanica

' DIMENSIONAMENTO
DE COMPONENTES

ANALISES

MODELAGEM
ESTRUTURAIS CAD



Mecanica
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Categorias

Trekking




v Multiplas estrategias
e ataque

~ « Velocidade x Torque



Analise do Calculo da forga Otimizacao do
campo de visao magnetica angulo da rampa



Categorias de Sumo

Sumo 3 Kg: Radio
Controlado e
Autonomo

Sumo mini

e
S H

Zé Pequeno

Mc Brinquedo
e Treta




v/ Energia do ataque

v Resistencia mecanica

-
- 2 ‘I,-!'-.:-]..
. ‘~1.-!_,._',_
E L
:'-

v Mobilidade na arena

v Estratégia de pilotagem



Categorias de Combate
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Trekking




Trekking

Impermeabiliziacao do robo

para operar em quaisquer
condicoes climaticas
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Atlas competindo na IronCup 2020
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Seguidor de linha

v/ Centro de massa
otimizado

3 . v Aderencia nos pneus

\ v, Velocidade otima



Seguidor de linha

Sensoriamento e Controle PID
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Etapas do Processo Seletivo

1°ETAPA

Formulario
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2°ETAPA

Dinamica Capacitacoes
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Inscricao

@ Inscricoes abertas em 01/08

@ Requisito: Ser estudante da UFRJ
@ N3o é necessario conhecimento prévio

@ Acompanhe nossas redes sociais para
mais informacoes

@ Newsletter no nosso site




Equipe de Robotica da UFR]

Acompanhem nossas redes sociais!
n facebook.com/minervabots

instagram.com/ minervabots
) youtube.com/MinervaBots
minervabots.poli.ufrj.br

Equipe UFRJ MinervaBots - Sala |-101 - Centro de Tecnologia da UFRJ
Cidade Universitaria - Rio de Janeiro, RJ







NUMEROS

235 40MEMBROS, DE DIVERSAS GRADUAGOES DA UFR);
52 TROFEUS, EM 4 GRANDES CATEGORIAS;
/ EQUIPES DE PROJETO;

112 MELHOR EQUIPE DE ROBOTICA, SEGUNDO RANKING DA
ROBOCORE
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