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Introducao

O MATLAB (do inglés Matrix Laboratory) é um software de
computacao numérica de andlise e visualizacao de dados.

O MATLAB é uma linguagem de programacao de alto nivel que
tem como principais fungdes: construcdo de graficos, compilacdo
de funcbes e manipulacdo de funcgdes especificas de célculo.
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Octave
https://www.gnu.org/software/octave/

GNU Octave '

Home

About

by . Download

Support
Get Involved

| Donate

Your donations help to fund
=l continuing maintenance
tasks, of new
features and the organization
of Octave conferences.

Continue

| Following the Continue link
will take you to a Free
Software Foundation page

GNU Octave is a high-level i primarily i for pey et pces s

numerical computations. It provides capabilties for the numerical solution of Donate Bitcoins )

linear and and for ing other SiEoin == I

e_xpen_mepls. It also p_mvide_s extensive _gmphics capabilities for da_la accopted at his acdross. & COPPE

visualization and manipulation. Octave is normally used through its @ JanurayvRESSAEHE :

interactive command line interface, but it can also be used to write UFRJ
The Octave is quite similar to Matlab so

that most programs are easily portable.



® - O Octave

= la [ =] DiratérioAtuat[

T -

Additional information about Octave is available at http://wwW.octave.org.

Read nttp://ma. octave.org/bugs  ntnl to learn how to submit bug reports.
news

I

Gerenciador de Arquivos & x Janela de Comandos
GNU Octave, version 4.0.
[I Copyright (C) 2015 John W. Eaton and others.
This is free software; see the source code for copying conditions.
Nome ~ | There is ABSOLUTELY NO WARRANTY; not even for MERCHANTABILITY or
EITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE. For Getails, type ‘warranty'.
Octave was configured for "x86_64-pc-1inux-gnu”
Please contribute if you find this software useful.
For more information, visit http://wnd.octave.org/get-involved.ntml
For information about changes from previous versions, type '
Ambiente de Trabalho 3 x |
>
Filtrar [
Nome Classe Dimensdo  Valor Atribu
e >D)
Histérico de Comandos 8 x
Filtrar () | B4
=
T — Janela de Comandos | Editor g




>>x =8

)
JFR]




>>x =8
x =8
>>

)
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>>x =8
x =8
>>y =2

)
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>>x=8
x =8
>>y =2
y=2
>>

JFR]



>>x =28
x =38
>>y =2
y=2

>>soma = x+y

JFR]



>>x=8

x =8

>>y =2

y=2

>>soma = X+Yy
soma = 10

>>

JFR]



Janela de Comandos
>>x =8

x =28

>>y =2

y=2

>>soma = x+y
soma = 10
>>potencia = XAy
potencia = 64

>>

)
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>>x =8

x =28

>>y =2

y =2

>>soma = x+y
soma = 10
>>potencia = XAy
potencia = 64

>>divisao = x/y

)
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>>x =8

x =28

>>y =2

y=2

>>soma = x+y
soma = 10
>>potencia = XAy
potencia = 64
>>divisao = x/y
divisao = 4

JFR]



>>x =38

x =28

>>y =2

y=2

>>soma = x+y
soma = 10
>>potencia = XAy
potencia = 64
>>divisao = x/y
divisao = 4

>>

)
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>>x =8

x =28

>>y =2

y=2

>>soma = x+y
soma = 10
>>potencia = XAy
potencia = 64
>>divisao = x/y
divisao = 4
>>produto = x*y

)
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Janela de Comandos
>>x =8

x =28

>>y =2

y =2

>>soma = x+y
soma = 10
>>potencia = XAy
potencia = 64
>>divisao = x/y
divisao = 4
>>produto = x*y
produto = 16

E
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>>x =38

x =28

>>y =2

y=2

>>soma = Xty
soma = 10
>>potencia = XAy
potencia = 64
>>divisao = x/y
divisao = 4
>>produto = x*y
produto = 16

>>
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Operagbes com escalares

Janela de Comandos
>>x =28

x =8

>>y =2

y =2

>>soma = X+Yy
soma = 10
>>potencia = xAy
potencia = 64
>>divisao = x/y
divisao = 4
>>produto = x*y
produto = 16 PE
>>clear all JFR]
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Alguns comandos bdsicos

Comando

Descricao

clc

Limpar comandos da tela

clear

Limpar Variaveis da Meméria

clear x

Limpar a Varidvel x

close

Fechar a Janela

Manipula¢do de Dados
oo
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Alguns comandos basicos
Comando Descricao
sin(x) seno (x em graus)
sind(x) seno (x em radianos)
cosd(x) coseno (x em graus)
cos(x) coseno (x em radianos)
ceil(x) Arredonda x para inteiro na direcdo de mais infinito
floor(x) Arredonda x para inteiro na dire¢cdo de menos infinito
rem(x,y) Resto da divisdo de x por y
round(x) Arredondar para o préximo nimero inteiro
sqrt(x) Raiz quadrada de x
factorial(x) | x!
exp(x) e* : COFCIFE
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Matrizes
Tipo de Matriz Comando

Matriz Nula zeros(m,n)

Matriz com todos os elementos iguais a 1 | ones(m,n)

Matriz Aleatéria rand(m,n)

Matriz Identidade eye(n)

» COPPE

UFR]






>>M =[135;258;809 16|




>>M =[135;258; 809 16]
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>>M =[135;258; 809 16]

©o o w
= 0 o1
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>
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Operagdes com Matrizes

Operacoes com Matrizes

Manipula¢do de Dados

oo

Operacao Comando
Transposta de uma matriz A A’
Multiplicacdo por um escalar k k*A
Multiplicacdo de duas matrizes A e B | A*B
Quadrado e uma Matriz A AN2
Soma de duas matrizes A e B A+B
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>>C=[123;45 6]

)
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>>C=[123;45 6]
C=

1 2 3
4 5 6
>>

JFR]



>>C=[123;45 6]
C=

12 3

4 5 6
>>D=[111;444
D=

11 1

4 4 4

>>

JFR]



>>C=[123;45 6]
C=

1 2 3

4 5 6
>>D=[111;444
D=

1 11

4 4 4

>>produto = C * D

JFR]



Introdugdo Operagdes elementares Matrizes Manipula¢do de Dados

0®@0000 (o]e]

Operagdes com Matrizes

Cuidado ao Manipular Matrizes

Janela de Comandos
>>C=1[123;45 6]

C =
1 2 3

4 5 6
>>D=[111;444]
D=

1 11

4 4 4

>>produto = C * D
error: operator *: nonconformant arguments (opl is 2x3, op2 is
2x3)

'PE
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Introdugdo Operagdes elementares Matrizes Manipula¢do de Dados
0®@0000 oo

Operagdes com Matrizes

Cuidado ao Manipular Matrizes

Janela de Comandos
>>C=1[123;45 6]

C =

1 2 3

4 5 6
>>D=[111;444]
D=

1 11

4 4 4

>>produto = C * D
error: operator *: nonconformant arguments (opl is 2x3, op2 is
2x3)

© i
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>>E =D’
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Janela de Comandos
>>E =D’

E =

1 4

1 4

1 4

>>produto = C * E

UFRJ]



>>E =D’

E =

1 4

1 4

1 4

>>produto = C * E
produto =

6 24

15 60

—wurPE
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>>E =D’

E =

1 4

1 4

1 4

>>produto = C * E
produto =

6 24

15 60

®)
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Operagdes com Matrizes
Comando Descricao
det(A) Determinante;
eig(A) Autovalores e Autovetores;
size(A) Tamanho;
rank(A) Numero de linhas linearmente independentes;
. Matriz com os elementos acima da diagonal principal
triu(A) ~ :
de A e zera os elementos que est3o abaixo
tril(A) Matriz com os elementos abaixo Sla die.xgonal principal
de A e zera os elementos que estdo acima
diag(A) Fornece os elementos da diagonal de A;
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O arquivo autovalores.m calcula os autovalores e autovetores da
matriz A.

A=[32;3-2];
[v,d] = eig(A);

d
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>>autovalores
V =

0.89443 -0.31623
0.44721 0.94868
D=

Diagonal Matrix

4 0

0 -3
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Autovalores e Autovetores (A*V = V*D)

Janela de Comandos
>>autovalores

V =

0.89443 -0.31623
0.44721 0.94868
D=

Diagonal Matrix

4 0

0 -3

[V, D] = eig(A): Produz matrizes de autovalores (D) e autovetores
(V) da matriz A. A matriz D é uma matriz diagonal com os
autovalores de A na diagonal principal. As colunas da matriz V sao
os autovetores de A;

» COPPE
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Ler uma matriz 3x3 do arquivo matriz.txt

1 2 3
A= 4 5 6
7 8 9

arquivo = fopen('matriz.txt");
A = fscanf(arquivo, %f",[3 3]);
fclose(arquivo);

A

A=A

22 QUPP

E
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Escrita de dados

Escrevendo em um arquivo de texto

Escrever o vetor A = [1,4,5] em um arquivo de texto . out:

escritavetor.m

meuarquivo = fopen('ArquivoDeSaidaVetor.out’,'w’);

A=[145]

for k = l:size(A,1)
fprintf(meuarquivo,’%f \t',A(k,:));
fprintf(meuarquivo,” \n');

end

fclose(meuarquivo);

» COPPE
UFRJ



	Introdução
	Operações elementares
	Matrizes
	Operações com Matrizes
	Autovalores e Autovetores (A*V = V*D)

	Manipulação de Dados
	Leitura de dados
	Escrita de dados


